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วธีิการสอน บรรยาย  ปฎิบติัการทดลอง 
การวดัและประเมินผลการเรียน แบบอิงเกณฑ ์

• คะแนนคุณธรรมและจริยธรรม 20 % 

• คะแนนใบงาน   20 % 

• คะแนนเกบ็ทดสอบยอ่ย  20 % 

• คะแนนสอบภาคปฎิบติั  20 % 

• คะแนนสอบประมวลความรู้  20 % 
รวม   100 % 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



จุดประสงค รายวชิา 
1.  เพื�อใหมี้ความเขา้ใจหลกัการโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์  
2.  เพื�อใหส้ามารถเขียนโปรแกรมสั�งงานโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอรในงานควบคม  
3.  เพื�อใหส้ามารถติดตั;งและบาํรุงรักษาอุปกรณ์ วงจร ระบบโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 
ในงานควบคม  
4.  เพื�อใหมี้กิจนิสยัในการทาํงานตามคุณลกัษณะอนัพงึประสงค ์มีวนิยั มีความรอบคอบ ตระหนกั 
ถึงความปลอดภยัในการทาํงาน  
 
มาตรฐานรายวชิา  
1.  เขา้ใจหลกัการโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์  
2.  เขียนโปรแกรมสั�งงานโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอรในงานควบคม  
3.  ติดตั;งและบาํรุงรักษาอุปกรณ์ วงจร ระบบโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ในงานควบคม  
 
คาํอธิบายรายวชิา  
  ศึกษาและปฏิบติัเกี�ยวกบัหลกัการโปรแกรมเมเบิลลอจกคอนโทรลเลอร์  ชุดคาํสั�ง  อุปกรณ์ 
ภายใน ชนิดของอินพุต เอาพตุ การเขียนโปรแกรมควบคุมงาน การต่อขยายระบบ ระบบสื�อสาร การติดตั;ง
และบาํรุงรักษา  
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



หวัขอ้การสอน 
ครั; งที� สัปดาหที� เรื�อง หมายเหตุ 
1 1-2 อุปกรณ์การควบคุมมอเตอร์และสัญญลกัษณ์ 

• โครงสร้างหลกัการทาํงาน 

• สัญญลกัษณ์ 

• การตรวจสอบอุปกรณ์ 

 

2 3-4 การเขียนแบบการควบคุมมอเตอร์ 

• ประเภทของแบบการควบคุมมอเตอร์ 

• การสตาร์ทมอเตอร์แบบตรง(direct start) 

• การกลบัทางหมุนมอเตอร์ 

• การสตาร์ทมอเตอร์แบบสตาร์-เดลตา้อตัโนมติั 

• ปฎิบติัการสตาร์ทมอเตอร์แบบตรง(direct start) 

• สอบยอ่ยเรื�องอุปกรณ์ควบคุมมอเตอร์และสัญลกัษณ์ 

 
 
 
 
 
 

5 คะแนน 

3 5 ความรู้พื;นฐานเกี�ยวกบัโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์  

• ส่วนประกอบโครงสร้างPLC 

• การทาํงานของPLC 

• รูปแบบภาษาในการเขียนโปรแกรม 

 

4 6 การใชโ้ปรแกรม step 7 

• ส่วนประกอบโปรแกรม 

• การเขียน Ladder diagram 

• การตั;งคา่การสื�อสาร 

• การอปัโหลดและดาวน์โหลดโปรแกรม 

• การทดสอบและตรวจสอบโปรแกรม 

 

5 7-11 กลุ่มคาํสั�งพื;นฐาน 

• กลุ่มคาํสัTงบิท ลอจิก 

• กลุ่มคาํสัTงตวัตัUงเวลา,คาํสัTงตวันบั 

• ปฎิบติัควบคุมมอเตอร์กลบัทางหมุนมอเตอร์สามเฟส 

• ปฎิบติัควบคุมมอเตอร์สตาร์ทสตาร์-เดลตา้ 

• ปฎิบติัควบคุมมอเตอร์แบบลาํดบั 
• สอบยอ่ยเรืTองความรู้พืUนฐานเกีTยวกบั PLC 

 
 
 
 
 
 

5 คะแนน 

 



ครั; งที� สัปดาหที� เรื�อง หมายเหตุ 
6 12 การต่อขยายระบบและการสื�อสาร 

• การขยายอินพุทเอาทพ์ุท 

• การสืTอสารแบบอนุกรม 

• ระบบเครืTอขา่ย 

• สอบยอ่ยเรืTองกลุ่มคาํสัTงพืUนฐาน 

 
 
 
 

5 คะแนน 

7 13-15 ปฎิบติัการติดตั;ง PLC ควบคุมมอเตอร์สามเฟส 

• การสตาร์ทมอเตอร์แบบ Y-� 

• สอบยอ่ยเรืTองกลุ่มคาํสัTงพืUนฐาน 

 
 

5 คะแนน 

8 16-17 ทดสอบภาคปฎิบติั 20 คะแนน 
9 18 สอบประมวลความรู้ 20 คะแนน 

 
 


